
I-BR/JN-MP/P/00 

Damper de ajuste del caudal 

para flujo turbulento 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

Serie JN-ATF 
 

      

 

 
     

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

TROX do Brasil  

Servicio de Atención al 

Cliente 

+55 (11) 3037-3900 

+55 (11) 97395-1627 

 
Rua Alvarenga, 2025 - Butantã 

05509-005 - São Paulo - SP - Brasil 

trox-br@troxgroup.com 

www.troxbrasil.com.br 

 

TROX Social: 

 

D
e
re

c
h
o
 r

e
s
e
rv

a
d
o
 d

e
 a

lt
e
ra

c
io

n
e
s
 -

 P
ro

h
ib

id
a
 s

u
 r

e
p
ro

d
u
c
c
ió

n
 -

 G
ru

p
o
 T

R
O

X
 (

0
6
/2

0
2
3
) 

correoelectrónico:trox-br@troxgroup.com
http://www.troxbrasil.com.br/


2  

 
Índice - Registros - Dimensiones - Serie JN-MP 

B (nominal) B1 = B +76 

200 mm 276 mm 

400 mm 476 mm 

600 mm 676 mm 

800 mm 876 mm 

1000 mm 1076 mm 

1200 mm 1276 mm 

 

H (nominal) H1 = H + 76 Número de aletas 

180 mm 256 mm 1 

345 mm 421 mm 2 

510 mm 586 mm 3 

675 mm 751 mm 4 

840 mm 916 mm 5 

1005 mm 1081 mm 6 

1170 mm 1246 mm 7 
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Los dampers de la serie JN-ATF se usan para el ajuste de 

caudal de flujo turbulento, es decir, altos flujos y que sean 

capaces de proporcionar la estanqueidad. 

Su carcasa está hecha de chapa de acero galvanizado, así 

como también los ejes y mecanismos. Las aletas están 

hechas de perfiles de aluminio extruido y bujes hechos de 

nylon con opción de latón. 

Sus aletas de aluminio garantizan una gran resistencia y 

levedady y pueden montarse paralelas entre sí o con 

orientación convergente. El accionamiento puede ser 

manual, preparado para la motorización o motorizado de 

fábrica. 

Las aplicaciones son diversas en las que la estanqueidad es 

un requisito, desde la prevención de reflujo de aire, control 

de cascadas de presión en salas limpias y laboratorios, 

maniobras de ventilación pesada, entre otras. 

 

 

Dimensiones 

El movimiento de las aletas se realiza a través de una barra 

externa al bastidor, que puede estar en el lado derecho o 

izquierdo y en diversas combinaciones de anchura (B) y 

altura (H) y la activación puede ser manual o por medio de un 

actuador eléctrico. 

Se pueden combinar todas las dimensiones de base por 

altura (BxH) enumeradas en las tablas anteriores, estas 

combinaciones se refieren a mediciones nominales, pero 

también existe la posibilidad de combinar anchuras de 

Damper (B) en cualquier valor entre 200 y 1200 mm. 

 
 
 

 
 

 

Obs.: Para los dampers con H altura) intermedia, se usa un cierre 

debajo de la última cuchilla. 

• (B1 y H1) = Medidas externas 



Curva de velocidad vs Pérdida de carga

La Figura 2 muestra la pérdida 
de carga con relación a la 
velocidaddel flujo de aire y la 
aberturade las aletas. Estos 
valores sonválidos para la 
configuración de JN-ATF-B, es 
decir, con aletas convergentes.
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Codificación

        

  JN-ATF - B - 0 - D - N / 500 X 510 / N / 00 / 000

 Serie:
JN-MP  Damper de ajuste de caudal 
para flujo turbulento de estanqueidad

 Modelo del Damper:
A Con aletas paralelas
B Con aletas convergentes

 Tipo de Accionamiento
0 Accionamiento manual
M Preparado para la motorización

 Lado del Accionamiento 
D Lado Derecho (default) 
E Lado Izquierdo

 Material de los bujes 
L Latón
N Nylon

 Base nominal B
Ingrese un valor entre 200 y 1200 mm.

 Altura nominal H
• 180
• 345
• 510
• 675
• 840
• 1005
• 1170

 Modelo de actuador: 

Verificar Tablas

 Acabado:
PE4 Pintura Blanco RAL9003  
PEC Pintura Gris munsell N6,5  
SEM Sin Pintar.
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Notas: 

1. 24 = Alimentación del actuador a 24 V.

2. 230 = Alimentación del actuador a 220 V.

3. PROP.= Actuador proporcional.

Opción Descripción Par de 
torsión 

Retorno 

AA BELIMO LMB-24-3-T ON/OFF 5 Nm 
5 Nm 

NORMAL 

AB BELIMO LMB-24-SR PROP. 5 Nm 

AC BELIMO NMB-24-3 ON/OFF 10 Nm 
10 Nm 

AD BELIMO NMB-24-SR PROP. 10 Nm 

AE BELIMO AMB-24-3 ON/OFF 20 Nm 

20 Nm AF BELIMO AMB-24-3-S ON/OFF 20 Nm 

AG BELIMO AMB-24-SR PROP. 20 Nm 

AH BELIMO GMB-24-3 ON/OFF 40Nm 
40 Nm 

AI BELIMO GMB-24-SR PROP. 40 Nm 

AJ BELIMO NFB-24 ON/OFF 10 Nm 

10 Nm 

Por Resorte 

AK BELIMO NFB-24-S ON/OFF 10 Nm 

AL BELIMO NFB-24-SR PROP. 10 Nm 

AM BELIMO AFB-24 ON/OFF 20Nm 

20 Nm AN BELIMO AFB-24-S ON/OFF 20 Nm 

AO BELIMO AFB-24-SR PROP. 20 Nm 

AP BELIMO EFB-24 ON/OFF 30Nm 
30 Nm 

AQ BELIMO EFB-24-SR PROP. 30 Nm 

AR BELIMO FSAF-230 ON/OFF 15 Nm 
15 Nm 

Por Resorte AS BELIMO FSAF-230-S ON/OFF 15 Nm 

AT BELIMO EFB-24-S ON/OFF 30Nm 30 Nm 

00 SIN ACTUADOR - - 

DIMENSIÓN H DEL DAMPER 

Opción 180 345 510 675 840 1005 1170 
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